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(54) ПРИСТРІЙ ПОРЦІЙНОЇ СВЧ-ОБРОБКИ КОРМІВ 

(57) Реферат: 

Пристрій порційної СВЧ-обробки кормів містить вузол завантаження, джерело 
ультрафіолетового випромінювання, засіб транспортування оброблюваного продукту, 
виконаний з можливістю зміни орієнтації окремих частинок сипучого продукту щодо джерела 
ультрафіолетового випромінювання, і вузол вивантаження. Додатково встановлюється 
напрямний обтічник півсферичної форми, запроектовані лопаті спеціальної форми та 
вертикальний вал зі шліцевим з'єднанням, для покращення відкидання корму від центра до 
внутрішньої поверхні робочої сферичної камери. 


